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UVODNI INFORMACE
VSEOBECNE

V tomto Navodu k pouzivani jsou uvedena zakladni bezpecnostni opatieni pro zajiSténi bezpecného
provozu Manipula¢ni rampy najezdové MRN 10K-321S/M. Obsahuje technicky popis, pozadavky na obsluhu,
provoz, kontrolni zkouseni a udrzbu.

Dodrzovani vSech ustanoveni, obsazenych v tomto Néavodu, je pfedpokladem pro zajisténi bezporuchového
provozu Manipula¢ni rampa najezdova a pro plnéni zaruk. VSechna bezpeCnostni ustanoveni je tfeba piisné
dodrzovat v zajmu zabranéni nehodam.

ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

Manipula¢ni rampa ndajezdovda MRN 10K-321S/M, (déle téZ Manipula¢ni rampa
najezdova nebo jen Rampa) - je zafizeni pro vyrovnani vySky rampy a lozné plochy
nakladniho automobilu pii skladani a vykladani zbozi z kamionti s pouzitim vysokozdvizného
voziku.

VYSVETLENI TYPOVEHO OZNACENI (na p¥ikladu) :

MRN 10K - 321 S/M

‘ ‘ ‘ |  —— Néjezd s mustky

Stavitelny vyskove

Pocet najezdl

Jmenovita délka ploSiny L vm
Jmenovita $itka ploSiny B vm

KOIOV}'/ typ

jmenovité max. zatizeni v t

Nijezdova
Rampa
Manipulaéni

PREHLED POUZITYCH ZNACEK
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Vyrobce : UNIMAN ENGLIS, s.r.o. Tel. 566 574 111, fax 566 574 102
Velké Tresné 56, 592 65 Rovecné Evidencni ¢islo Navodu : 518F14 NP

Viechna priva u firmy UNIMAN ENGLIS, s.r.o., technické zmény vyhrazeny
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1. BEZPECNOSTNI OPATREN:I

1.1. Zakladni zasada

K zajisténi maximalni bezpecCnosti obsluhy se pfed zahajenim jakékoli
¢innosti s Mustkem vyrovnavacim vestavnym (provoz, zkouseni, idrzba) podrobné
seznamte se vSemi ustanovenimi v tomto Navodu k pouzivani.

Prohlasenim o shodé s pfislusnymi normami CSN a EN vyrobce potvrzuje, Zze vyrobek -
Manipulaéni rampa najezdova - odpovida zakladnim pozadavkim bezpecénosti a ochrany zdravi
pfi praci.

1.2. Vymezeni pojmu

a) Nebezpecny pracovni prostor - je oblast, ve které se Manipulacni rampa
najezdova pfi provoznim vyuziti pouziva, véetné¢ blizkého okoli, kde mohou byt
ohroZeny osoby, které se v tomto prostoru zdrzuji. Tento prostor je vymezen pasem
o Sifce 600 mm smérem do stran od svislého primétu Manipulaéni rampy
f_ﬂ? najezdové. V tomto prostoru je komukoli zakdzano se pohybovat !
Eﬁ\\} _4 b) UZzivatel - je osoba (pravnickd), v jejiz odpovédnosti se Manipulani rampa
- najezdova pouziva,

¢) Obsluhovatel - je osoba, povéiena a vyskolend uzivatelem k bezpecné obsluze a
pouzivani Manipulaéni rampy nijezdové ve smyslu CSN EN 1398 (nezavazna).
Obsluhovateli jsou rovnéZ osoby povétrené a vyskolené k udrzbé a ke zkouSeni
Manipula¢ni rampy najezdové.

1.3. Zasady bezpecné obsluhy

a) Manipulaéni rampu najezdovou smi obsluhovat pouze zaskoleny obsluhovatel,
podrobné seznameny s Navodem Kk pouzivani pro Manipulaéni rampu
najezdovou, mistnimi provoznimi podminkami a konkretnim zplsobem pracovni
éinnosti,

b) zaskoleni obsluhovatele musi zabezpec€it uZivatel Manipulaéni rampy
najezdové. Pfed zahajenim provozu nové instalovaného Manipulacni rampy
najezdové zaskoli povéfeného pracovnika uZivatele v obsluze a udrzbé
Manipulaéni rampy najezdove,

¢) instalace Manipulaéni rampy najezdové provadi uzivatel podle pokyn(
vyrobce.

1.4. Zakazané manipulace pri pouzivani Manipulacni rampy najezdové

a) pokracovat v provozu pfi jakékoli mimofadné udalosti,
b) pracovat na Rampé pfi nezajisténych krajich plosiny svodidly, mistky nebo
segmenty,
i . ¢) provozovat Manipulaéni rampu, odpovidajici podminkam pro vyfazeni
Z provozu,

d) pracovat nebo zdrzovat se komukoli v nebezpeéném pracovnim prostoru
Manipulaéni rampy najezdové, stanoveném ¢lankem 1.2. ad a),
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1.5. Prehled zbytkovych rizik

Popis rizika

Popis ieSeni - potiebna opatieni

Nebezpedi padu VZV z nezajisténé ploSiny a
nasledného zranéni ridice VZV a pripadné
dalSich osob,

Povinnost obsluhovatele instalovat svodidla

nebo segmenty na nevyuzité strany plosiny a
zakaz prace bez tohoto zajisténi — Viz ¢l. 1.4, ad b).

Nebezpedi poranéni osob v blizkosti pohybujici
se desky Rampy - miZe zpisobit poranéni pracovnikd,
pohybujicich se v blizkosti pracovniho mista.

Povinnost uzivatele na vymezeni nebezpe¢ného

pracovniho prostoru a zakaz vstupu komukoliv do
tohoto prostoru - Viz ¢l. 1.2. a), 1.3.b), 1.4.d).

2. TECHNICKY POPIS MANIPULACNIi RAMPY

NAJEZDOVE

2.1. Pouziti

Manipulaéni rampa najezdova MRN 10K-321S/M je manipulaéni zafizeni, umoznujici
skladku zbozi pomoci vysokozdvizného voziku (dale VZV) z lozné plochy nakladniho
automobilu na plochy, na niz stoji nakladni automobil. Vysokozdvizny vozik se pohybuje po
sklonéné najezdové ploSe a po vodorovné ploSing. Manipulaéni rampa najezdova je

znazornéna na obr. 1 v provoznim usporadani.

Obr. 1 Pouziti Rampy MRN
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2.2. Popis

Manipulaéni rampa najezdova MRN 10K-321S/M sestava z téchto ¢asti, znazornénych na
obrazcich :

Zakladni ram
Stavitelna opéra

Sklopny mstek
Vyménné svodidlo
Tazny Zavés na vidlice
Pojezdova plocha
Pojezdové kolo
Zarazka kol

10. Pevné svodidlo

11. Luzko Zavésu na vidlice
12. Zajistovaci Sroub

13. Pruzina

14. Cep

15. Vzpéra

16. Klika pohonu

17. Spojovaci hfidel

CoNoOOGOR®ON =

Manipulaéni rampa je znazornéna na obr. 2 a detaily jsou uvedeny na obrazcich 3 az 5.
Celkové sestaveni jednotlivych ¢asti je dostateéné zifejmé z obrazkd.

Zakladni ram (1) je tuha ocelova svafovana konstrukce z valcovanych profild. Spodni ¢ast
z4kladniho ramu je zakon€ena najezdovou hranou, ktera je ve styku s vozovkou. Spodni konec
levého podélného nosniku je opatfen IUzkem pro Tazny Zavés na vidlice (6), kterym se
manipuluje s Rampou pomoci VZV. Horni ¢ast zakladniho ramu se rozSifuje do plosiny o Sifce
3 000 a délce 3 000 mm. Tato plo8ina je rozSifena tak, aby se vytvofil manipulaéni prostor pro
eventuelni otadeni a bo¢ni najizdéni k lozZnému prostoru.

PloSina je provedena tak, ze je opatfena na pfimé najezdové hrané sklopnym muastkem
(4) a na obou boénich hranach svodidlem (5). Sklopny mustek se sklapi na loznou plochu a
vytvofi tak vyrovnavaci najezd, ktery trvale pfiléha k lozné ploSe i pfi zméné vysky lozné plochy
v dusledku zmény zatizeni. Tedy ploSina je chranéna vzdy po strané svodidly a na Cele
mustkem (alternativné je mozno pouzit kratké segmenty).

Pro zajisténi dobré adheze pfi vyjezdu na Sikmé ploSe Rampy je pojezdova plocha (7)
pokryta pororosStem s pfi€nymi nosniky, které zlepSuji adhezni vlastnosti pojezdové plochy.

Rampa je vybavena otoCnym Taznym Zavésem na vidlice VZV (6), jehoZ pomoci se
pojizdi s Rampou po vozovce (Viz obr 6 a 7). Oto€ny zavés je jednoduchy — vidlice se nasazuje
do ltzka (11) a zaijistuje Sroubem (12). Zavés je pfi provoznim usporadani drzen pomoci pruzin
(13) v poloze, ve které byl pfi uvolnéni z vidlice - rovnobé&zné s podélniky Rampy.

Rampa je na strané ploSiny nesena stavitelnymi opérami (2), které jsou opatieny
pojezdovymi koly (8). VySka ploSiny se nastavuje ru¢né ota¢enim klikou (16), ktera je u jedné
podpéry, pfiemz pfenos momentu na druhou opéru je proveden spojovaci hfideli (17). Po
nastaveni Rampy do potfebné polohy se zajisti kola zarazkami kol (9), které se nasazuji tak, ze
se nasune jeden dil ve sméru kola a z opa¢né strany druhy dil a ty se vzajemné zajisti Cepem
(14).
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2.3. Technické udaje

Nosnost

Délka ploSiny

Sitka plosiny

Sklon pojezdové &asti jmen.

Vyska hrany v zakladni poloze

Vyska hrany rampy max.

Vyska hrany rampy min.

Hmotnost
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Obr. 2 Manipula¢ni rampa MRN
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Obr. 5 Manipulaéni rampa MRN - detail D1

DY

Obr. 6 Manipulaéni rampa MRN - detail D2
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Obr. 7 Manipulaéni rampa MRN - premist'ovani

Obr. 8 Manipulaéni rampa MRN - detail neseni Rampy pfi premist'ovani

518F14 NP EN 9 Vydani.2 (10.12.2006)



2.4. Znaceni

Povrchova uprava Manipulaéni rampy najezdové MRN 10K-321S/M je zakladnim a
vnéjSim natérem a cely systém je doplnén znacenim, popsanym v nasledujicim textu, z néhoz
je zfejmé umisténi jednotlivych symboll a znacek.

a) Na sténé jednoho podélniku Rampy je umistén vyrobni Stitek unfarf ot w
s témito udaji : v L[ ewl
P

e —m ]
Sl —J

b) na boc¢nich sténach obou podélnikii Rampy je umisténo oznaceni nosnosti :

NOSNOST 10 t

¢) na bo¢nich sténach obou podélnikii Rampy je .....irmz; (I Eaard s, :
umisténo firemni logo : IRIUUUEIUL & 9, sro velke iresne

d) na bocni sténé€ v blizkosti vyrobniho §titku je umisténa znacka shody : c €

e) na predni st€né je umisténa znacka DESIGN :

S
Db s

2.5. Barevné oznaceni

a) cela Rampa - barva ¢ervena, odstin 8140,

b) deska - barva ¢erna, odstin 199,

d) ploSina - barva ¢erna, odstin 199,

e) vyménné svodidlo - barva ¢€ernd, odstin 199,

f) tazny Zavés navidlice - barva signal oranz, odstin 7550
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3. PROVOZ

3.1. Zpusob pouzivani Rampy

Manipulaéni rampa MRN 10K-321S/M je ur€ena pro pouziti na rovnych a
pevnych plochach a tedy se nepfedpokladaji vétsi nerovnosti jak +/- 5 cm na
nastaveni vysky ploSiny vzhledem k loZzné ploSe nakladniho automobilu. Dale je
nutné, aby pfed najizdénim nakladniho automobilu byl pfedem fidi¢ seznamen
s podminkami pouziti a pak pfi najizdéni byl k Rampé srozumitelnym a pfedem
dohodnutym zplUsobem navadén. Pfi najizdéni musi byt vzdy sklopné mustky
vyklopeny smérem nahoru a ploSina vyzvednuta do vy3si polohy. Pfitom je
nutna trvala kontrola spravného nastaveni vSech prvk.

3.2. Podminky spravného pouzivani Rampy
a) Rampa smi byt instalovana pouze na rovném a zpevnéném
povrchu,

b) najezdova hrana Rampy musi byt pfed najetim a usazovanim
nastavena do vy$ky vétsi, nez je loZzna plocha nakladniho automobilu,

c) pfi nastavovani je nutno brat v vahu klesani lozné plochy pfi
nakladani a zvedani lozné plochy pfi vykladani,

d) pfi pfemistovani musi byt Rampa v pfepravnim uspofadani,
@ e) po spusténi sklopnych segmentli nebo sklopného mistku Rampy na
loznou plochu bude Rampa v provoznim usporadani,
f) na pojezdové ploSe Rampy smi pojiZzdét jeden vysokozdvizny vozik,

h) pojezd vysokozdvizného voziku po pojezdové plose Rampy musi byt
plynuly do rychlosti 5 km/hod,

i) pojezdova plocha Rampy je provedena pro pojizdéni vysokozdviznych
vozikl s pryzovymi koly s dusi, ¢i plnymi a jejichz plast je opatfen desenem,
j) pfi obsluze Rampy musi obsluhovatel pouzivat rukavice.

3.3. Bezpecnostni opatreni

Manipulaéni rampa najezdova je vybavena témito bezpecnostnimi prvky :
a) vyjezdova ¢ast rampy je opatfena svodidly,

b) ploSina je opatiena ochrannymi vyménnymi svodidly nebo segmenty na
okrajich, které nejsou vyuzity jako najezdy na loZnou plochu,

¢) Rampa je oznaCena nosnosti a udajem o vlastni hmotnosti,

d) Pojezdova kola jsou zajistovana zarazkami.
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4. OBSLUHA

4.1. Obsluhovatel

Obsluhovat Manipulaéni rampu mohou osoby starsi 18 let, zdravotné
zpUsobili k pracim v daném pracovnim prostfedi a prikazné Skoleni a
seznameni s pravodni dokumentaci Manipula¢ni rampy od vyrobce.

4.2. Zaskoleni

Zaskoleni obsluhovateld musi zabezpecit uzivatel Rampy. Kromé
postupu obsluhy Manipulaéni rampy najezdové musi uzZivatel seznamit
obsluhovatele s konkretnimi pracovnimi postupy na daném pracovisti,
zplUsoby komunikace s ostatnimi pracovniky, moznymi riziky a pfipadnymi
dalSimi podminkami provozu Rampy pfi plnéni stanovenych ukolu.

5. UDRZBA A OPRAVY RAMPY

5.1. Udrzba

Udrzba vyzaduje 1x mésiéné povrchové mazat epova spojeni,
mechanizmus stavitelnych opér, loZiska pojezdovych kol a podle potfeby
opravovat vystrazné znaceni.

5.2. Opravy

Opravy Manipulaéni rampy najezdové je nutno zajistit bud ve
vyrobni firmé nebo u opravnéné odborné firmy.
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6. ZKOUSENIi A KONTROLY

6.1. Rozsah a napln zkousek

Pfi pouzivani je nutno Rampu kontrolovat takto :

a) denné pfed prvnim pouzitim - vizualné, podle ¢l. 6.2,

b) jednou za 12 mésicl inspekéni prohlidkou podle €l. 6.3. Jelikoz jde o
elektrické zafizeni, musi byt vykonavany revize el.zafizeni ve Ihitach,
ur¢enych pfislusnou normou.

6.2. Denni vizualni kontrola

PFfi denni vizuadlni kontrole sleduje obsluhovatel celkovy stav zafizeni, stav pohonu
zvedani a zda nejsou nékteré Casti poSkozeny. Zvlasté je nutno sledovat volnost sklapéni
mustku a sklopného najezdu.

6.3. Inspekcni prohlidka

Pfi inspekcni prohlidce, kterou provadi uzivatelem povéfena odborna osoba, se provadi

1. Vizualni prohlidka, pfi niz se provadi :
a) kompletnost Rampy,
b) stav opotfebeni pojezdovych ploch,
c) stav povrchové upravy podle ¢l. 2.5 a zna€eni podle ¢l. 2.4.,

d) stav svarovych spoju - zda se nevyskytuji ve svarech nebo v okolnim materialu
trhlinky,

2. FunkEni zkouska dle Clanku 6.4.

3. ZatéZkavaci zkouska dle €l. 6.4. ad a) a b)

6.4. Revizni zkouska

PFi revizni zkouSce, kterou provadi odborny pracovnik uzivatele v obdobi 24 mésicl, se
kontroluje funkce mechanizmu stavitelnych opér, funkce sklopného muistku a pojezdovych
jednotek. Pfi revizni zkouSce se provede zkouska se zatizenim a to staticka a dynamicka.

a) Zkouska staticka — ploSina v provoznim usporadani se zatizi rovhomérnym bfemenem o
hmotnosti 12,5 t (125 % nosnosti), které se umisti ke hrané pfechodu vodorovné ploSiny na
sklonénou pojezdovou drahu a ponecha se pusobit po dobu 15 min. V této dobé nesmi dojit
k zadné trvalé deformaci, méfené jako pokles hrany podélnych nosnikd,

b) Zkouska dynamicka - vykona se =zatizenim jmenovitym bfemenem pfi pojezdu
vysokozdvizného voziku. Jmenovité bfemeno zde je rozumén celkovy UuCinek
vysokozdvizného voziku na pojezdovou plochu. PFi této zkouSce se nesmi projevit jakékoli
deformace a Rampa musi byt pfi pojezdu stabilni.
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6.5. Kontrola opotrebeni

Pfi kontrole opotfebeni funkénich &asti se kontroluje stav mechanizmu stavitelnych opér,
sklapéni mustku a pojezdovych jednotek. PFi zjiSténi jakékoli zavady, musi byt Manipulaéni
rampa vyfazena z provozu a dana k opravé opravnénou odbornou firmou.

Bé&hem provozu se kontroluje pfipadné poskozeni ¢asti Rampy takto :

- rovinnost pojezdové plochy Rampy,
méfena pravitkem po celé délce a Sifce ... max. hodnota +/-10 mm/2m

- vlle v ulozeni patek opér a pojezdovych kol ... max. hodnota 5 mm

7. ZARUCNI PODMINKY

7.1. Zaruky

Vyrobce poskytuje zaruku na funkci Rampy po dobu 24 mésicl ode dne prevzeti vyrobku
ve vyrobnim zavodé. Vyrobce poskytuje trvalou zaruku za bezpec€nou dimenzi Zafizeni.

7.2. Rozsah zaruk

Zaruky se nevztahuji na :
a) povrchové vady, vzniklé béhem prepravy a pfi skladovani Rampy,
b) vady, vzniklé neodbornou obsluhou Rampy nebo jejich pfetézovanim.
c) vyrobky, které byly uzivatelem jakkoli upravovany.

Zaruky nelze uplatnit v pfipadé ze :
a) nejsou vedeny zaznamy o provozu, obsluhovatelich a inspekénich prohlidkach,
b) vyrobek je obsluhovan vazadi, ktefi nejsou prikazné skoleni,

c) zavada vznikla vlivem opotfebeni, zplisobené pouzivanim za jinych provoznich
podminek, nez téch, které jsou uvedeny v ¢l.2.3.
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8. PROHLASENI O SHODE

8.1. Shoda s harmonizovanymi normami

Vyrobce potvrzuje ve smyslu zakona 22/97 Sb., Ze provedeni Manipulaéni rampy
najezdové odpovida vSem harmonizovanym a souvisejicim normam a je s nimi ve shodé.

Prehled pfislusnych pfedpisli a norem je uveden v nasledujicim seznamu.

Prehled predpisti a norem

Smérnice EU 98/37/EC O posuzovani shody CE,

EN ISO 12100 Bezpeclnost strojnich zafizeni. Zakladni pojmy, vSeobecné zasady
pro projektovani.

EN 294 Bezpeclnost strojnich zafizeni. Bezpeéné vzdalenosti k zabranéni
dosahu k nebezpe&nym mistdm hornimi koncetinami,

EN 349 Bezpeclnost strojnich zafizeni. Nejmensi mezery k zamezeni
stlaceni ¢asti lidského téla,

EN 1398 Vyrovnavaci mustky (nezavazné),

STN 73 2601 Provadéni ocelovych konstrukci.

8.2. ES Prohlaseni o shodé

Vyrobce vydava ES Prohlaseni o shodé vyrobku : ,Manipulaéni rampa
najezdova MRN 10K-321S/M“. Toto ProhlaSeni v€etné Technické dokumentace
je ulozeno u vyrobce. Odbérateli se vydava kopie Prohlaseni a tento Navod
k pouzivani.

(c) Ing.Karel Englis, EUR Ing.
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